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 اهفطو اهسادش

 المحسكات أستدداً 
The Motors  
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تعؿامالمحرطاتمعاـمأػاؿماظعـاصارماظداخؾافمصاكماٌ اارؼعمالأظؽتروغقافمومممممممم

اظطاضافماظؽفربقافما‪مراضافمحرطقافمصاكممممممػكماظعـصرماٌللىلمسـمهقؼاؾمم

مصقرهمدورانم.

م

م

دؿفدمالمحرطاتمصكمطاـ معاـمالأجفازهمالاظؽتروغقافمممممم

اظؿااكمؼقجاادمبفااامحرطااافمعقؽاغقؽقاافمعـااؾ:ماظروبؿااااتمممممم

بسغقاسفاااماٌكؿؾػاافمدااقا مطاغااتمصااـاسقفماومروبقتاااتممم

مظؾترصقف,مع غلاتمالأضراص,مأظعابمالأرػال..مالخ

 

م

ما‪مغقسينمرئقلقينمومػؿام:تـؼلؿمالمحرطاتماظؽفربقفم

 (رطاتماظؿقارماٌلؿؿرمم‣DC – Servo – Stepper)م

 (1‣رطاتماظؿقارماٌترددم Phase–3م Phase) 

صكمػذاماظػصؾمداـؿعرضمظؾـاق مالأولمومػاقمالمحرطااتماظؿاكمتعؿاؾمباظؿقاارماٌلاؿؿرمعـاؾمممممممممم

فمصاكمع اارؼعمممومػؿاماذفرمأغقا مالمحرطاتماٌلؿكدعم Servo Motorوماظامم DC Motorاظا

ماٌؿقؽؿاتماظدضقؼفمبسغقاسفاماٌكؿؾػف.

م

مم

DC Motor Servo Motor 
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 DCىذرن اهتّار اهىستىر استسداي : اهغاصراهىثاو 

م  
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 (:7مًِات اهىثاو )ى

 بقردهماردوؼـقمArduino Unoم

 ظقحفمواربمBreadboardممم

 ركمتقارمع‰لؿ ؿرصغ م‣DC motor 

 2تراغزدؿقرمN2222اوممPN2222 

 1داؼقدمN4001اوماىمبدؼؾمم 

 طقؾقماومم5.5عؼاوعفم 

 تقصقؾمأدلاك 

 طابؾماظؿقصقؾمباظاUSBم

 اٌطؾقسةماٌلاسدةورضفم 

م

م

صكمػذاماٌـالمدقفمغلؿكدمم‣ركمتقاارمعلاؿؿرمعاـمممم

ايفؿماظصغ موماظذىمؼقجدمسادهمصكمظعابمالأرػاالممم

صقظتمم6صقظتموماضصاهمم3ومؼعؿؾمبػرقمجفدمؼؾدأمعـم

ومدااؿفدمعـااؾمػااذهمالمحرطاااتمعؿااقصرهمصااكم‣االاتممم

اٌؽقغاااتمالأظؽتروغقاافماومصااكماىمعااـمظعاابمارػااالمممممم

ماظؼديمفماظؿكمهؿقىمسؾكم‣رطاتم

م  
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الاغؿفا معـمتقصقؾماٌؽقغاتمسؾكمظقحماظؿفاربمضؿمبؽؿابفمالأطقادماظؿاظقةمبؿمارصعفاممبعد

 إ‪مبقردهماردوؼـق
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//Example_10_DC_Motor 
int motorPin = 9 ; 
int onTime = 2500 ; 
int offTime = 1000 ; 
 
void setup ) ( 
{pinMode(motorPin, OUTPUT); } 
 
void loop ) ( 
{ 
analogWrite(motorPin,100); 
delay(onTime); 
digitalWrite(motorPin, LOW); 
delay(offTime); 
 
analogWrite(motorPin,190); 
delay(onTime); 
digitalWrite(motorPin, LOW); 
delay(offTime); 
 
analogWrite(motorPin,255); 
delay(onTime); 
digitalWrite(motorPin, LOW); 
delay(offTime); 
} 


